Spis tresci

e 0 1110, L T — 5
L. WPIOWAAZENIE ..c.eeiniiiiiiiiiiiiiiciiie ettt 7
2. System jednostek tadunkowyeh :usmwmesimensmmsrrmanrammans 11
2.1, Jednostka tadunkowa ............occoooiiiiiiiiiiii 11
2.2.  Standaryzacja tadunkOw ..............cccooiiiiiiiiiii 14
2.3. Paletowe jednostki fadunkowe ............cccooiiiiiiiiiiiiiiiic 14

3. Elementy skladowe:érodkOw transportu .o 18
3.1 CICPNATNOSNE cosismssumn e rotsvsmsmmuenmus somsmssimsssausssismssnsgsaesas eseaiss 18
Bl L. LANY ot 18

3.1.2. LANCUChY ..oovviiiiiicieciee e 20

Bl 3 PASY svuswsmermuninnsasmsuonmunbymiirmss s s T ooty 22

314, ZAWIESIA .ottt 23

3.2. KrazKi i kota [INOWE .....ccooivieiiiiiiiiieccceceee e 27
3.2.1. KrazKi INOWE ....oooviiviiiiiiciiecii e 27

3.2.2. Kota lINOWE ....oveeiiiiiiiieieeeeeeccee e 33

3.3. Krazki i kota tancuchowe ..........cccoooveviiiiiiiiiiiicceeeececeeee 34

3.4. Haki1inne uChWyty ....occoooiiiiiiiiiiiee e 36
3.4.1. Haki jedno- i dWUIOZNE .........cccoevevvieieiiieiieieeeieeeene 36

3.4.2. 7Zblocza hakOWe .......ccooviiiieiiiiiiiiiiceeee e 39

3.4.3. Chwytaki lINOWE .....coocoviiiiiiiiiiiiieccccee 41

3.4.4. Chwytaki magnetyczne i elektromagnetyczne................... 43

3.5. BEDNY CIGZNOWE ..ottt 44
3.6, ZAPAAKI .oovvieiieiieieee e e 46
3.6.1. Zapadka zgbata ...........cccceoiiiiiiiiiiiic 46

3.6.2. ZapadKa CIEINA ......c.covieieirieieeiieieeiesie e 48

3.7. Szyny i Kota Jezdne ..........ccccooiiiiiiiiiiiiit e 49

3.8, HAMUICE .....couvereervensieiresmroiunssnossorsssnsssssonnasssosansssssenesnessassuessssnsonssssos 53
3.8.1. Hamulce klockowe i SZCZEKOWE .......cc.eeevvieeeiieiiiieennen 53

3.8.2. Hamulce taSmowe ..........coevieriieieniieiiciieeceee e 55

4. 'Obliczanie mechamzZMOW dZWIENIE cmsimamessrms sy s 57
4.1. WiadomosCi OZOINE ......ccvevvieiiiiieiieieie e 57
4.2. Okreslenie sprawnos$ci i przetoZen ..........ccoocevevevierierienieinieieenens 57

4.3. Obliczanie mechanizmow podnoszenia .............ccoccevveerierieeveneenenne. 59
4.4. Obliczanie mechanizmoOw Jazdy ..........cccocevivieriiiienieeieeeeeeen 62
4.5. Dobor silnika elektryCznego .........cccevevieriiiieiciieieeieeeee 66

5. Podnos$niki — wybrane Konstrukcje .........ccoovveviiieiiiieiiiieiieieeeeee e 68
5.1. Podno$niki SrubOWe ..........cccoeiiiiiiiiiiii 68

5.2. Podnosniki zgbatkOWe ............cceiiiriiiiiiiiiee e 71

5.3. PodnosSniki tHOKOWE ........ovviiiiiiiieie e 73



4 Spis tresci

6. WOZKI tranSPOTTOWE .....ocueruiiiiiiiiiiieieiiieie ettt 76
6.1 Podzial 1" przeZnaczenie’ ummsm cnssmsimmrsismm s s s 76

(D00 Y a0 — 77

6.3, 'Wiozki POANOSNIKOWE svessssnsssunsvsnsmmmesmpminsmssasmmmssssssnsmms mmosss sosassiss 78

6:4. "WOZKI DIZEWOZACE 1 15sssmssumsnssnansssasses cosuesmussssosssavsssaesesmassis sxssasssss s 81

T SUWICE .ttt ettt sttt ettt e st ese e st eseebesaeneen 85
7.1.. Klasyfikacja'1 budowa SUWNIC ssusssssmssomssonassmmsssssesimssssssasasssssnss 85

7.2, Parametry techniczne SUWNICY susmmismsms s 88

7.3. Wybrane aspekty obliczen wytrzymatosciowych ..........cccceceeinns 89

7.4, 'Wygaszanie wahatidadunkul «...coumesmmmsmsmmsasmsmasssmssress 93

8. ZUTAWIE ..e.vuevveieeieieeieiessee i sttt sae sttt s st s st s et s e nsees 95
8.1 Klasylikagja ZUHTAWI iavumsssssomsmosssmmmsmsmssmssssssss i 95

8.2, Parametry techDiCZNSZNTAWL wsusvossesmssnssaessenmeamsvanssssssmssiasssssssnsnsss 95

8.3.. 'Stateczno$§é zurawi ' Wolno St0JACYCH wussseesmssssmsssssmsssssnsosmsssosssssassie 99

8.4. Uwagi do obliczen wytrzymatosciowych konstrukcji zurawi .......... 101

9. PrzenosSniKI ..oeoieiiiiiiiiiiee e 106
9.1. "WiadomoS§el 080INE: ...ivimnsimsmmmmmamrmmmssiammmssmmmmins 106

9.2. PrzenoS$niki taSMOWE sssevsssmssmsssmsassmsssnss mmsimisusmssmmmvmsaiams iusins 109

9.3. Przenosniki cZloNOWE isiiusmsissssasmamsenmassmsssmsemsssmasmsvsais 112

9.4. Przeno$niki kubetkowe i zabierakowe ..........c..cccceceverencnencnieennns 115

9.5. Przenosniki watkowe, krazkowe i Kulowe .........cccccoeeevvveeiiiecnneennee. 118

9.6. Przenosniki Slimakowe (STUDOWE) seusssssnssswsnsssnssmsussissassesssnssanssassns 119

9.7. Przenosniki WStFzaSowe 1 WIBTACYINE «ussssmsmsssssusmmamsssssssmmsnsssssnens 124

10. Mocowanie tadunkOw W tranSpOrCIe ..........ccecerrerieieieireeerieeieeiesieseeeeeas 130
10.1. 'Wymaganiaogolne uuummassmnamnmmmmmmaramsamassmmsmss 130
10:2. Metody mocowania YadunKOW wc.qswvsmsisssssmsssmsmmsmsssisessamsnsise 131
10.3. Sily dziafajace na fadunek w trakcie jazdy .........ccooveveicinncnnnnn. 132
10.3.1. Ladunekni€zaMOCOWARY: sssuavamsswmssmmmasmsmmasmsys 132

10.3:2; Ladunek ZaMOCOWANY wsmussssermvnvomnsisvemmmmmismsasassmasees 133

11. Organizacja transportu bliskiego w zaktadzie dystrybucyjnym .................. 135
11.1. Transport bliskia system I0ZIStYEZOY wuuswsssmssmssmsmmmssmossssnsazanss 135
11.2. Material transportowany w systemie Wewngtrznym ....................... 136
11.3. Droga przeplywu materiadow ... 137
114 Stodki tranSPOTEOWE susssessmsussimmmsstrusam s e s eiss s wsssssss emssss 140
11.5. Organizacja i zarzadzanie przeplywem materialow ...................... 141

Literatura POMOCIICZA .....c.eeuviureureieeuieiieiieie ettt ettt ettt ene e 145



