Uktad stabilizacji

toru jazdy ESP

Elektroniczny uktad stabilizacji toru jaz-
dy (niem: ,Elektronisches Stabilitats-Pro-
gramm ESP” lub ,Dynamische Stabiltat-
skontrolle DSC”) jest dalszym istotnym
krokiem w kierunku zwiekszenia bezpie-
czenstwa ruchu. Skojarzenie funkcji
uktadéw ABS i ASR z danymi informuja-
cymi o stanie ruchu pojazdu umozliwia
w sytuacjach krytycznych stabilizowanie
jego ruchu oraz zapobieganie niepoza-
danemu poslizgowi lub zarzuceniu.

W niniejszym informatorze zamieszczo-
no wiadomosci z podstaw mechaniki
ruchu pojazdu, a w szczegdélnosci o za-
chowaniu sie samochodu podczas ha-
mowania i w ruchu krzywoliniowym.
Podano opisy budowy i dziatania ukla-
du ESP oraz przedstawiono sposoby re-
gulacji i kontroli stosowane w elektro-
nicznym uktadzie stabilizacji toru jazdy
firmy Bosch.

Bezpieczenstwo ruchu
samochodu

Uktady bezpieczenstwa 2
Teoria ruchu samochodu 3
Podstawy mechaniki ruchu

samochodu

Sity dziatajgce na samochdéd 8
Uktad ,kierowca-pojazd-otoczenie” 9
Opony 11
Przyczepno$¢ opon do jezdni 13
Zaleznosci miedzy sitami 15
Uktady wspomagajace

bezpieczenstwo ruchu

Uktad przeciwblokujacy ABS 20
Uktad przeciwposlizgowy ASR 23
Uktad stabilizacji toru jazdy ESP
Zakresy dziatania 26
Przetwarzanie danych 33
Transmisja danych do innych

uktadow 35
Obwad regulacji i sygnaty

regulacyjne 37
Elementy sktadowe ukfadu

stabilizaciji toru jazdy 45
Kontrola i diagnostyka 59

Stownik terminéw mechaniki
ruchu samochodu

61




