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SPIS RZECZY
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CZESC PIERWSZA. STATYKA
Rozdzial I. Pojecia i zasady podstawowe mechaniki

§ 1. Pojecia podstawowe mechaniki. Prawa Newtona
. § 2. Jednostki masy i sily

§ 3. Zasady statyki

§ 4. Wigzy i ich reakcje

Rozdzial 1I. Sily zbiezne o liniach dzialania lezacych w jednej plaszczyznie

1. Znajdowanie wypadkowej sit zbieznych

§ 2. Réwnowaga plaskiego uktadu sit zbieznych

§ 3. Rownowaga trzech sit nieréwnoleglych ;

§ 4. Analityczna metoda wyznaczania wypadkowe;j piasklego ukIadu S|l zbleznych Row-
nania rownowagi . 5

. Réwnania réwnowagi plasklego ukladu snl zbleznych

§ 5

§ 6. Moment sily wzgledem punktu
§ 7. Tarcie i prawa tarcia

§ 8. Tarcie ciggien

Rozdziat 1II. Wypadkowa dwéch sil rownoleglych. Para sil

~§ 1. Wypadkowa dwéch sit réwnoleglych
§ 2. Para sil i moment pary sit
§ 3. Warunek réwnowaznosci par sit w Jednej plaszczyzme 2
§ 4. Skladame par sit w jednej plaszczyznie. Warunek réwnowagi par 5|l

Rozdziat 1V. Dowoelny uklad sil o liniach dzialania lezacych w jednej plaszczyznie

. Redukcja uktadu sit dziatajacych w jednej plaszczyznie do sily i pary sit

. Redukcja ukfadu sit dziatajacych w jednej ptaszczyznie do sily wypadkowej

. Warunki réwnowagi sit dzialajacych w jednej ptaszczyznie. R6wnania rownowagi
. Plaski uktad sit rownoleglych i

. Zagadnienia statycznie wyznaczalne i zagadmema statyczme mewyznaczalne

. Opor przy toczeniu si¢ ciat
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Rozdziat V. Metoeda wieloboku sznurowego. Réwnowaga ciegien

§ 1. Znajdowanie sity wypadkowej metoda wieloboku SZNnurowego.

§ 2. Uklad sit rownowazny parze sit i uklad sit w rownowadze :

§ 3. Wyznaczanie momentéw sit rownoleglych metoda wieloboku sznurowego
 § 4. Réwnowaga ciggien .
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Rozdziat VI. Wyznaczanie sit w pretach kratownic plaskich .

§ 1. Ogblne wiadomosci o kratownicach. Analityczny sposob wyznaczania sit wewnetrz-
nych w pretach kratownicy

§ 2. Plan sit Cremony .

§ 3. Metoda Rittera i metoda Culmanna

Rozdziat VII. Sily zbiezne dowolnie skierowane w przestrzeni. Pary sil dzialajace w réznych
plaszczyznach .

. Wypadkowa przestrzennego ukiadu sit zbieznych

. Analityczna metoda wyznaczania wypadkowej przestrzennego ukiadu snl szeznych
Warunek réwnowagi przestrzennego ukladu sit zbieznych. Réwnania réwnowagi

. Iloczyn skalarny i iloczyn wektorowy dwoch wektoréw. Iloczyny trzech wektorow

. Moment sity wzglegdem punktu jako iloczyn wektorowy

. Moment sily wzgledem osi

. Pary sit dzialajace w plaszezyznach rownoleglych

. Sktadanie par sit dziatajacych w réznych plaszczyznach
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Rozdzial VIII. Dowolny przestrzenny uklad sit

§ 1. Redukcja dowolnego przestrzennego uktadu sit do sily i pary sit
§ 2. Ogolne warunki réwnowagi. Réwnania réwnowagi :
§ 3. Redukcja przestrzennego uktadu sit do skretnika. O$ centralna
§ 4. Uklad sit dajacy si¢ zredukowaé do sily wypadkowej. Uklad réwnowazny parze sxl

Rozdzial IX. Przestrzenny uklad sil réwnoleglych. Srodek sit réwnoleglych. Srodek ciezkosci

§ 1. Przestrzenny uklad sit rownoleglych. Srodek sit rownoleglych

§ 2. Srodek ciezkosci

§ 3. Srodki cigzkosci bryly, pownerzchm i lmu

§ 4. Metody wyznaczania polozenia $rodka ciezkosci w meklorych szczegolnych przy-
padkach . .

. Srodki ciezkosci mektorych ﬁgur plasklch lmu pownerzchm i bryi

. Metoda wykreslna wyznaczania polozenia $rodka ciezkosci figury plaskiej

. Twierdzenia Guldina (Pappusa)
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CZESC DRUGA. KINEMATYKA

Rozdziat X. Réwnania ruchu punktu
§ 1. Wprowadzenie
§ 2. Rownania ruchu punklu we wspolrzednych prostokqtnych
§ 3. Réwnania ruchu punktu we wspéirzednych krzywoliniowych
§ 4. Réwnanie ruchu punktu na torze

Rozdzial XI. Predkos¢ i przyspieszenie punktu

§ 1. Predkos¢ punktu w ruchu prostoliniowym

. Predkos¢ punktu w ruchu krzywoliniowym

. Predkos¢ punktu jako pochodna promienia-wektora

. Pochodna geometryczna funkcji wektorowej

. Przyspieszenie punktu

. Niektore szczegblne przypadki ruchu punktu

. Przyspieszenie styczne i przyspieszenie normalne

. Skiadowe predkosci i przyspieszenia punktu w biegunowym ukIadzxe wspélrzqdnych
na plaszczyznie oraz w ukladzie walcowym
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Rozdziat XII. Ogélne wiadomosci o ruchu ciala sztywnego. Ruch postepowy i ruch obrotowy

§ 1. Okreslenie polozenia ciala sztywnego w przestrzeni. Stopnie swobody

§ 2. Zalezno$¢ miedzy predkosciami punktéw ciala sztywnego .

§ 3. Ruch postepowy ciala sztywnego . . . . . . . . .

§ 4. Ruch obrotowy ciala sztywnego <

§ 5. Szczegblne przypadki ruchu obrotowego cnala sztywnego 5

§ 6. Predkos¢ katowa i przyspieszenie katowe jako wektory. Wektor malego obrotu
Rozdziat XIII. Ruch plaski ciala sztywnego . . . . . . . . .

§ 1. Ogolne wiadomosci o ruchu plaskim. Przemieszczenie figury plaskiej w jej plaszczyznie

§ 2. Ruch plaski jako ruch zlozony z ruchu postgpowego i z ruchu obrotowego

§ 3. Ruch plaski jako chwilowy ruch obrotowy

§ 4. Centroidy

§ 5. Przyspieszenie punktéw ﬁgury plasklej

Rozdziatl XIV. Ruch kulisty i ruch ogélny ciala sztywnego . . . .

i

Okreslenie polozenia ciala sztywnego za pomoca katéw Eulera. Przemieszczenie ciala
o unieruchomionym jednym. punkcie .

. Ruch kulisty jako chwilowy ruch obrotowy. Prqdkoicl punktéw cnala poruszajacego

si¢ ruchem kulistym

. Przyspieszenie punktéw ciala w ruchu kuhstym

§3
§ 4. Ruch ogdélny ciata sztywnego
§ 5. Ruch ogélny ciala sztywnego jako chwnlowy ruch étubowy Aksoxdy w ogélnym przy-
padku ruchu ciala sztywnego . . . . . . . . = A PR e S
Rozdziatl XV. Ruch wzgledny . . . . . . .
§ 1. Ruch wzgledny i ruch bezwzgledny

§ 2.
§ 3.
§ 4.
§ 5.

Predkos$¢ bezwzgledna i predkos¢ wzgledna. Skladame perkoécn punktu
Skladanie przyspieszefi punktu. Przyspieszenie Coriolisa .

Skladanie ruchéw obrotowych ciala sztywnego . . . .

Skladanie ruchéw ciala sztywnego w przypadku ogélnym it
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