AngelikaBIELEC o...occoaciniii Vessusdsacisisinbiseins 7 A 13

Opiekun naukowy: Jacek NOWAKOWSKI
Zastosowanie analizy spektrometrycznej oleju w aspekcie oceny zuzycia
ttokowych silnikdw lotniczych
Application of spectrometric oil analysis in the aspect of wear assessment of
piston aircraft engines

Michat BRZOZOWSKI, Krzysztof PARCZEWSKI ........ccccoviiiiiiccinnnneeericessssnnsananeanenens 23
Wptyw niekorzystnych warunkéw atmosferycznych na dziatanie sensoréw
wykorzystywanych w samochodach autonomicznych

The influence of adverse weather conditions on the operation of sensors used in
autonomous cars

RAamIECYGON L. s s i e e e e 37

Opiekun naukowy: Tomasz KNEFEL
Poréwnawcza analiza wytrzymatosciowa watu korbowego
Comparative analysis of crankshaft strength
Grzegorz CZERWIAKOWSK c.ii.iviseirsmiinsensnssssuessassnssnsssnsnsssssssssasovavisssoaresssvesonvasvens 47

Opiekun naukowy: Henryk WNEK

Analiza wptywu kata pochylenia kota na warunki wspotpracy opony z nawierzchnia
jezdni

Analysis of the influence of the king pin angle on the conditions of cooperation of
the tire with the road surface

Iga DROBINA, Robert DROBINA ............... RO e R R G B 59
Cpiekun naukowy: Robert DROBINA

Ocena bezpieczeristwa maszyn w aspekcie projektowania i eksplantacji maszyny
do sortowania odpaddéw zmieszanych w $wietle wymogoéw prawa Europejskiego

Assessment of the safety of machines in the aspect of design and explanation of a
mixed waste sorting machine in the light of the requirements of European law

Pawet FURDYGIEL, Jacek POSTROZNY, Robert DROBINA ..........cccceeeeerennnne 81
Opiekun naukowy: Robert DROBINA

Ocena poziomu zapewnienia bezpieczenistwa w oparciu o norme EN ISO 13849
— poziom bezpieczenstwa (PL)

Assessment of the level of safety performance based on the standard
EN ISO 13849 — safety level (PL)
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Sebiastan JAGOSE .ooiiiiiiaiiinirarmoiainin s i, 95
Opiekun naukowy: Piotr DANIELCZYK

Optymalizacja topologiczna korpusu rozrusznika samochodowego

Topology optimization of starter motor bracket
ROMasy JODEOWIEC . oo diiiiiiioinis s ciniaies s sasithe e sssithaspiedons saiiss tusanss 105
Opiekun naukowy: Jerzy MARSZALEK

Projektowanie watu przektadni zebatej wspomagane oprogramowaniem

Design of gear shaft supported by CAD software
DT 1 P SRt BRI L Woharn Jel i i A s ente it e g o e e 115
Opiekun naukowy: Grzegorz WOJNAR

Analysis of stresses and deformations of a gear with modified internal structure

Analiza naprezen i odksztatcenn kota zebatego o zmodyfikowanej budowie .
wewnetrznej

Matiis KACIR RODertGREGA ..oviiicsiiii i s v s 123
Opiekun naukowy: Rébert GREGA

Budowa stanowiska testowego do badania wtasnosci sprzegiet podatnych

Development of test equipment for the properties measurement of a flexible
coupling

Piotr KAMINSKI, Konrad KRYGIER, Iga DROBINA, Robert DROBINA ................... 129
Opiekun naukowy: Robert DROBINA

Projekt separatora powietrznego

Air separator design
Piotr KAMINSKI, Konrad KRYGIER, Iga DROBINA.............ccoeemenmnsninensnesessnssacacns 143
Opiekun naukowy: Robert DROBINA

Aspekt prawny stawiany konstrukcjom technicznym do zastosowar w obiektach
na sktadowiskach odpaddw oraz projekt tasmociggdéw do segregacji odpadéw

Legal aspect of the technical structures applied in landfills and designing of waste
separation belts

Peter KASSAY, Matej URBANSKY, Silvia MALAKOVA, Jozef KRAINAK ................ 157
Supervisor: Robert GREGA

Weryfikacja ekstremalnego sterowania drgan skretnych

Verification of torsional vibration extremal control
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Jozef KRAJNAK, Peter KASSAY, Matej URBANSKY .......ccccoeereencecenemensnscrassssssesnns 163
Opiekun naukowy: Robert GREGA
Badanie elementu sprezystego pod katem sit potrzebnych do jego Scisniecia

Investigation of the elastic element with regard to the forces required for its
compression

dOAP TR BN R e e e senasvaniorinssseissabsnioiissstohtasbinsisensansinnsensais 171
Opiekun naukowy: Ireneusz WROBEL

Symulacja procesu wtrysku tworzywa sztucznego do formy z wykorzystaniem
programu Moldex
Simulation of the plastic injection process into the Mold

B KIS T VIR 1000 o0 ik aatsas oo niscssissnchnas sumanconshsisnsnaianssssursonsensiasontontin 181
Opiekun naukowy: Maciej ZAWISLAK

Analiza wptywu aerodynamiki lusterek samochodu ciezarowego na zuzycie paliwa

The analysis of wing mirrors aerodynamics impact on fuel consumption of heavy
duty vehicle

Mateusz MOTYKA......cccceeevnenennes SRR RS e s 193

Opiekun naukowy: Ireneusz WROBEL

Analiza MES procesu zgrzewania elektrycznego oporowego

Simulation of the spot welding process using the FEA
Stawomir OBERZIG, Arkadiusz TRABKA.........cccceeeeiiiinisisnnenneeeecssissnnsansesecssssssanes 203
Opiekun naukowy: Arkadiusz TRABKA

Analiza wytrzymatosciowa ramy nosnej pojazdu terenowego o napedzie
elektrycznym

. Strength analysis of the carrier frame of the off-road electric vehicle
Kamil DS FAPOWICE . v iinsiiosso: omnionns cosrsassishinessiunssnsh 213

Opiekun naukowy: Piotr DANIELCZYK

Metoda bezsiatkowa a metoda elementdéw skoriczonych — studium przypadku
Meshless method versus the finite element method - a case study

tukasz POLOCZEK, Michat WILKOSZ, Piotr CZECH, Mariola SATERNUS,
HeNntYR KARNIA ...l b iinniniisseesiesntn SRS A S e 223

Opiekunowie naukowi: Piotr CZECH, Mariola SATERNUS, Henryk KANIA

Wykorzystanie sztucznych sieci neuronowych typu MLP do predykgcji
zanieczyszczenia powietrza na podstawie danych pogodowych ze stacji
pomiarowe;j

Application of MLP neural networks for prediction of air pollution based on
weather data from a measuring station
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Samuel SIVAK, Silvia MALAKOVA, Mati3 LAVCAK, Michal PUSKAR, Peter KASSAY

Opiekun naukowy: Silvia MALAKOVA

Opracowanie geometrycznego modelu kota zebatego do oceny sztywnosci
zazebienia z zastosowaniem analizy MES

Creation of spur gear geometric model for evaluation of meshing stiffness using
FEM analysis

Kinga'SKUBISZ, Matek SZCTOTKA ..iiili v il iviccvaonioisveisiivastosissiiosussssoissnnrsins 249
Obcigzenia fadunku wywotane falowaniem okretu
Cargo loads induced by ship motions due to waves
Piotr SZCZYGIEL, Anna KUROWSKA, Anna NIKODEM, lIzabella RAJZER............... 257
Opiekun naukowy: Izabella RAJZER
Gradientowe rusztowania biologiczne o zmiennej porowatosci
Gradient biologic scaffolds with varying porosity
Vladimir TLACH, Vladimir STENCHLAK, Milan SAGA Jr. .....c.cceeueruerrrenrenrensessnnn. 263

Supervisor: lvan KURIC

Mozliwosci monitorowania robotéw przemystowych poprzez system Renishaw
Ballbar
Possibilities of industrial robot monitoring by Renishaw Ballbar System

Matej URBANSKY, Peter KASSAY, Jozef KRAINAK .........ccocvueucerereeerererernensesnenenns 273
Supervisor: Robert GREGA

Pneumatyczne elastyczne sprzegto tlokowe majace zastosowanie w przemysle

samochodowym

Piston pneumatic flexible shaft coupling applicable in the automotive industry
KamilWEGLARZ, Marciti SIDZINIA L........cccc.cosierivorescsssssssesasssssnsansassssssorsonaninnsas 279

Opiekun naukowy: Tomasz KNEFEL

Ocena mozliwosci stosowania zaréwek wykonanych w technologii LED
w samochodowych swiattach mijania

Evaluation of the possibility of using bulbs made in LED technology in car light
beam

Kamil WEGLARZ, Marcin SIDZINA ......c.cocccieosnrecsnseccsssasssasssansssassassasssssssassansssnsns 287
Opiekun naukowy: Tomasz KNEFEL

Projekt hamowni silnikowej do celéw dydaktycznych
Engine test bench design for teaching purpose
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Michat WILKOSZ, tukasz POLOCZEK, Piotr CZECH, Mariola SATERNUS,
Henryk KANIA.. SR T B e e e S R e e e 295

Opiekunowie naukowi: Piotr CZECH, Mariola SATERNUS, Henryk KANIA

Prognozowaniu zanieczyszczenia powietrza atmosferycznego przy uzyciu
szeregdw czasowych i roznych typow sztucznych sieci neuronowych

Forecasting air pollution with the use of time series and different types of artificial
neural networks

DALl BABIAS ... oo sioiessisos s Goneinsasssnestorssnsitentomsatsosnsaskssnases shnshoms iiusshsh
Opiekun naukowy: Jarostaw JANUSZ

Stanowisko dydaktyczne wahadta odwrdconego z napedem smigtowym
Inverted pendulum didactic stand with propeller drive
Michal BARTOS, lvan KURIC, Martin BOHUSIK, Vladimir STENCHLAK ................ 323

Opiekun naukowy: Vladimir BULEJ

Przeglad konstrukcji robotéw majacych réwnolegte struktury kinematyczne

An overview of robots with parallel kinematic structure
Martin BOHUSIK, Vladimir BULEJ, Michal BARTOS, Milan SAGA Jr.........ccceuuuee. 335
Opiekun naukowy: Ilvan KURIC

Roboty humanoidalne we wspodtczesnym sSwiecie

Humanoid robots in the world

Piotr KAMINSKI, Nikodem KOWALSKI, Mikotaj POLOCZEK, Artur PEZDA,
R T TR TRt et el e s R D A 345

Opiekun naukowy: Robert DROBINA

Projekt dydaktycznego manipulatora
Teaching manipulator project
MatcinLACH i i a i st de ki s sidssser i by eniss v ny it a s s 361

Opiekun naukowy: Daniel JANCARCZYK

Projekt i realizacja systemu wizyjnego z wykorzystaniem kamery i sterownika PLC

Design and implementation of a vision system using a camera and PLC controller
Laura LACHVAJDEROVA, Jaroslava KADAROVA, Marek MIZERAK, Jan KOPEC....371
Supervisor: Peter TREBUNA

Przeglad postaci robotéw grajacych w football stotowy

Overview of developed robotic table football solutions
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Adrian MOSLER, Arkadiusz TRABKA........cccoveeeveeesreeereeesssesssesssseesssssssessssssse

Opiekun naukowy: Arkadiusz TRABKA

Analiza numeryczna sterowania ruchami roboczymi zurawia wiezowego

Numerical analysis of control of tower crane working movements

MICHat RAIZER o s i o s T

Opiekun naukowy: Natalia OSINSKA

Niskobudzetowy prototyp spektrofotometru Open Source
Open source low cost spectrophotometer prototype

Anhelina UHGRIN, Henrietta BAN.........cccceveeeeereueeeereseereessesssessssesesssssssesss

Opiekun naukowy: Vitaly GERASIMOV, Alexander MOLNAR

Dodatkowy naturalny system ogrzewania domu

Additional natural heating system of house

BERUE ZAWADA ... viiorstevisnomsnsscsisnnssssisssnsasiasbionsssnssons st sssssssenossnsssseriasusons

Opiekun naukowy: Jacek RYSINSKI

Analiza kinematyki ruchu ramienia robota humanoidalnego

Kinematic motion analysis of the robot arm

Plotr ZYZAK, Piott KOLODZIEICZYK .......ccoiucomesssisnssnsssssssansnossassssesasasssessismansan

Opiekun naukowy: Piotr ZYZAK

Projekt oraz wykonanie robota wraz ze sterowaniem bezprzewodowym

Design and execution of the robot with wireless control
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