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Wykaz skrotow

Wprowadzenie

ROZDZIAL 1
Charakterystyka cech biometrycznych stosowanych w identyfikacji osoby
dla potrzeb bezpieczenstwa

1.1. Istota biometrii i jej zastosowanie
1.2. Wybrane cechy behawioralne
1.2.1. Charakterystyka glosu
1.2.2. Tempo pisania na klawiaturze
1.2.3. Wzorzec pisma
1.3. Cechy fizjologiczne
1.3.1. Wzorzec linii papilarnych
1.3.2. Ukfad naczyn krwionoénych
1.3.3. Geometria twarzy
1.3.4. Wzorzec teczéwki
1.3.5. Geometria ksztattu dtoni
1.3.6. Struktura DNA

ROZDZIAL 2
Zautomatyzowany proces kontroli granicznej wykorzystujacy identyfikacje
biometryczng w zapewnieniu bezpieczeristwa granic RP i UE
2.1. Czym jest zautomatyzowany proces kontroli granicznej
2.1.1. Kontekst polityczno-spoteczny wprowadzenia automatycznych bramek
kontrolnych (ABC-G) w Europie
2.1.2. Przeglad koncepcji automatycznych bramek kontrolnych
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2.1.3. Tto polityczno-historyczne dla wprowadzenia ,,inteligentnych”
granic i zautomatyzowanej kontroli granicznej

2.1.4. Historia rozwoju automatycznych bramek kontrolnych w UE

2.1.5.Rozwdj i debata wokdt wykorzystania danych biometrycznych w kontroli
granicznej

2.1.6. Stan obecny automatyzowania kontroli granicznej na terenie UE

2.1.7. Rola dokumentéw w automatycznej kontroli granicznej

2.1.8. Wrazliwo$¢ systemdw automatycznej kontroli granicznej
na manipulacje danymi biometrycznymi

2.1.9. Uwarunkowania prawne stosowania zautomatyzowanych systemow
kontroli granicznej wykorzystujacych biometrie na terenie UE

ROZDZIAL 3
Nowe wyzwania i trendy w zautomatyzowanej kontroli granicznej
opartej na biometrii
3.1. Motywacja do wprowadzenie nowych wzorcéw biometrycznych
i technologii ich weryfikacji
3.2. Ocena wykorzystania nowych wzorcéw biometrycznych i technologii
oraz szans na eliminowanie istniejacych ograniczen
3.2.1. Rozpoznawanie twarzy w 3D

3.2.2. Termiczne rozpoznawanie twarzy
3.2.3. Charakterystyka chodu

ROZDZIAL 4

Analiza pogtebiona uzycia wzorca biometrycznego opartego
na indywidualnych cechach chodu, jako sposéb wiarygodnej,
bezzatrzymaniowej i bezseparacyjnej weryfikacji osob

4.1. Pomiar antropometryczny
4.2. Historia badan nad identyfikacja oséb na podstawie chodu
4.3. Analiza chodu, jako wzorzec biometryczny
4.3.1. Opis ruchu poprzez parametry oparte na stosunkach odcinkéw
4.3.2. Opis ruchu poprzez trajektorie i ruch wybranych stawéw
4.3.3. Harmoniczno$¢ ruchéw ciata
4.4. Celowos¢ zastosowania sensoréw glebi do analizy chodu
4.5. Korzyéci, ograniczenia i zastosowanie analizy metody weryfikacji opartej
na charakterystyce chodu w zautomatyzowanej kontroli granicznej
4.6. Funkcjonalnos¢ prototypu modelu identyfikacji oséb
na podstawie chodu w ochronie granicy panstwowej
4.6.1. Selekcja kamer Kinect na potrzeby opracowania prototypu
4.6.2. Konstrukcja prototypu na platformie Kinect
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4.6.3. Analiza funkcjonalnosci autorskiego prototypu opartego na weryfikacji
chodu w kontekscie spetnienia wymagan Frontex
oraz zwigkszenia bezpieczenistwa narodowego
4.6.4. Analiza korzysci i ograniczen prototypu
4.6.5. Kierunki rozwoju i przyszto$¢ prototypu — integracja multibiometryczna
4.6.6. Wnioski
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