VII

Inhaltsverzeichnis
Erklirang der Formelzeichem . . . . s . o i v ov o niv o vw dan \4
Erster Teil
Bewegungglehre

A. Gerwdlm:ge PR . ik TS e R s S 1
% Glexchfbrmlge DN L e T T e e e s e 1
2. U %:ohfbrmlge L T RN SR e S e S e S 2
L T S SRS S etk e e 2
a) Gleichformig beschleunigte Bewegung . . . . . . . . . PEESOR T
B) Ungleichférmig beschleunigte Bewegung . . . . . . . . . . 4
D) Vetuligerto BMOWOOEMRE '« 55 %70 b et els e letle e e ek as e e 4/
; Gleichformig verzogerte Bewegung . . . . . . . . . . . .. 5
B Unglelchfbrmxg verzigerte Bewegung . . . . . . . . . ... 5
...................... 6
3. Bewegung auf vorgesohnebener SRR PR T e, 6
a) Bewegung auf der schiefen Ebene . . . . . .. .. ... .. 6
b) Hochstgeschwindigkeit des mathematischen Pendels . . . . . . 6
4. Zusammensetzung von Geschwindigkeiten . .. . . . . . . . . .. 7
a) Gleichgerichtete Bewegungen . . . . . . .« . v o v v v 0. . 7
b) Entgegengerichtete Bewegungen . . . . . . . . . . ... .. 7

c) Zwei Bewegungen schlieflen einen Winkel ein. Parallelogramm der
Geschwindigkeiten. Geschwindigkeitsdreieck . . . . . . . . . . 7
d) Drei Bewegungen unter beliebigen Winkeln . . . . . . . . . . 8
5. Zusammensetzung von Beschleunigungen . . . . . . . . . . . .. 9
B. Drehung . . .. .. 7 10 e e e R e ahret e S LY 9
% Cleiclifrmtas TG . 4 0 o S0 e e e 9
sl Unglajohitrmige DRRRRBGE ... oi v i nte e e et e e i 9
% ZentealbesSolleutiBUNR - ©. . 05 e el e e e AR R 10
4. Augenblicklicher (wechselnder) Drehpunkt. Momentanpol . . . . . . 10
5. Umsetzung einer Drehbewegung in eine geradlinige und umgekehrt . 11
a) Kurbelschleife. Harmonische Schwingungen . . . . . . . . .. 11
b) Schubkurbelgetriebe . . . . . . .. ... ..o L. 12
6. Zusammensetzung einer fortschreitenden Bewegung und einer Drehung 13
800 ol plaiohions Bhamer:. .0 o e e e T e R 13
32) Izh:erschxedenen 1T R S S E VP T e e el 14
B SIS CIORMIGINR - . . e e e e e 15
L G e A N e Rl L S e i 15

Zweiter Teil
Mechanik

A. Zusammense und Zerlegung von Kriften . . ... ... ... 16
1. Kriifte u% a) T T TR SR B A I S TR R 16

B BEIOmaNORNe" . Lt e L VR et i e e s
3. Zusammense von Kriften. Gleichgewicht. Kriftedreieck. Krifte- 16
parallelogramm. L M R S B e AT SR & 17



BRI R R A v 5 s s

VIII Inhaltsverzeichnis
4. Terlooung eiga Ryafl . (00 o 0 wn i d s ey 18
O Ntatiadhes Moment .- N OGO, s s 19
B. Momentensats . . . .hlen sos s L A I el SR 19
G baxallele Bxafbe. " . oo, e lral L T e TR L R S 20
e T S SR R e e L e R T 20
95 SalNOIYRON B U @ et iaget s N LR BT R e (R 23
10. Schwerpunkt. SchwerpunktesatzI. . . . . . . . .. ... ... 23
B. Lehre vom Gleichgewicht. Statik . . . . . . . . . ... ..... 26
I. Gleichgewicht an ruhenden Korpern . . . . . . . .. ... .. 29
1. Arten des Gleichgewichtes . . . . . . . .. ... ..... 29
2. Stabilitdtsmoment . . . . . . . . .. TS B e 29
3. Gleichgowioht an Telgemn . . . oo LU0 L0 coho ety el 29
4. Gleichgewicht am Seil. Seilkurve. Kettenlinie . . . . . . . . 32
Hyperbe| BORBREY -5 o e Y T et 33
II. Gleichgewicht an bewegten Korpern. Beharrungszustand der Maschinen 34
1. Mechanische Arbeit. Leistung. Wirkungsgrad . . . . . . . . . 34
e b e e B LR ORI R 36
a) Gleitende Reibung an ebenen Flichen und in Keilnuten. Keil-
verbindung. Zapfenreibung . . . . . . . . ... ... .. 35
b) Bandreibung. Riementrieb. Bremsbinder. Seilrollen . . . . . 38
o) Rollwiderstand /. . 's-.oniuo 0 0 e St e A 39
3. Bchiefe Ebene. Schraube . . . . v . .., o 39
om0 s v 40
O Mnerdalermten o . AT N SR e PR U B 41
6. Prinzip der virtuellen Verriickungen . . . . . . .. ... . . 41
7. Dynamische oder Massentrigheitsmomente. Tragheitsellipsoid . 42
8. Zentrifugalmoment (Deviationsmoment). Kegelpendel . . . . . 44
O Breia Adian o o v TSI e e 44
10 dulseuthitan .5 L0 ol t i Bt L e 45
11. Ma.;ﬁnausgleioh. Umlaufende Massen. Hin- und hergehende Massen
(Bchiticlo) &5, ) LR R B R i A R 45
12. BewegungsgroBe. Drall. Schwerpunktssatz II. Flichensitze . . 47
C. Wirkungen von freien Kriften und Momenten. Dynamik . . . . . . . 48
2 isches Grundgesetz. SchwerpunktssatzIII . . . . . . . . . 48
S Antrieh T cotis e et uns el e T B e 49
3. Beschleunigungsarbeit . .o Lo oL L e L 49
4. Zeitdiagramm der Leistung . . . . . . . . . ... ... ... 50
5. Trégheitskrifte. d’Alembertsche Hilfskriifte . . . . . . . . . . . 51
6. Kraft als Ursache einer Ablenkung. Wurfparabel. Zentralkraft . . 51
7. Wirkung der Schwungpder . .2l . .0 o500 L 52
BaBtels st oa Lot e e S S B e 53
9. Sohwingungen. oo, Lo ST G T el Badi i Ll ey 55
a) Geradlinige Schwingungen. Biegungsschwingungen . . . . . . . 55
«) Eigenschwingungen ohne Démpfung . . . . . . . . . . . . 55
B) Eigenschwingungen mit Démpfung . . . . .. ... ... 57
») LB T Ot RS e et B R T 58
By %)r Kritische Drehzahlen von Wellen . . . . . . . .. ... . gg
eh chwi ORGSR L R el iy
TS enoana Sle Wi St 61




