SPIS TRESCI

1. WPROWADZENIE DO CWICZEN . ¢ & v o ¢ « o« & « o o &

1.1. Podziak regulatoPOW . « « o o » o o o o o o
1.2. Wiasnoéci dynamiczne regulatorédw . . « « « .
/343. Wybér rodzaju regulatora i dobér jego nastaw

1.4, Metoda konstrukcji regulatoréw oparta na stosowaniu sprze-

zen zwrotnych w regulatorze typu P . . . . .
1.5. Systemy blokowe automatyki . . « « « « . o &

@0 CWICZENTA o e « & @ o oot s ¢ a0 6 5w o ¢ olhe

3,4. Regulatory dwu- i tréjpotozeniowe . . . . .
/ 2.1.1. Regulator temperatury TRT 1 . . . . .
2.1.2. Regulatory typu RL . . . . . « « «
2.1.3. Regulator typu RK . . . . ¢« ¢« ¢« ¢ o &
2.1.4. Przystawka elektronicznego sprzezenia

NYDH RP 6 @ o o o 6 o 6 6 o o silieite o

2.1.5. Elektroniczny regulator temperatury typu RE 5

zwrotnego

2.1.6. Pneumatyczny regulator piénien;a typu ICO?7N .

2.2, Regulatory Krokowe . . o« ¢ ¢ o« o o o o o o o
2.2.1. Regulator krokowy typu ARK . . « . .

2.3. Regulatory o wyjéciu catkowicie ciggiym . . .
2.3.1. Regulatory pneumatyczne . . . . . .

e o .

.

2.3.1.1. Regulator PI dysza-przesiona typu UM-37.

2.3.1.2. Regulator pneumatyczny TRPID

2.3.1.3. Regulator pneumatyczny typu PID

2.3.2. Regulatory hydrauliczne . . « ¢ « « &

2.%.2.1. Hydrauliczny regulator typu I i P z rur-

kg strumieniowg . . . o o .
2.3.3. Regulatory elektryczme . . . . . . .
2.3.3.17. Regulator PI systemu USB 60

2.4. Regulatory impulsowe . « « « o o o ¢ o o =
2.4.,1. Regulator mostkowy typu RK . . . . .
2.5. Modelowanie na maszynie analogowej « . « . .

2.5.1. Modelowanie regulatoréw typu P, PI, PD i PID .

Do LITERATURA, o o o o o o o 5 o a & s & o o s o '@

.

11

32
34

28

%8
40
42
46

49
54
58
60
64
66
68
68

78
83

83
87
87
91
94
96
100

103



