SPIS TRESCI

Str a
Wstep R R S R R R S A T 5
fetoln 1 zaddanta mechanizacii iz, o 570 v 7
1. Wyjatek z Ustawy o Planie 6-letnim . . . . . . 7
2. Wzrost wydajnosci . . ey A R e e S Sl e R 8 2
34 Obnizenie KosZOW 1 s il s RS R O
4. Zastosowanie techniczne e R e e
5. Troska o lepsze warunki pracy czlow1eka gttt S R
II. Roboty ziemne AR R G R N S
Lo RopsrkiprAedsicbierng o S s v o e e e
2. Koparki podsiebierne Fite: st R o s e
3. Koparki wiékowe S R e R A el RN s SRR
4. Koparki chwytakowe P D G e e s
5. Koparki wielonaczyniowe R e SRR A RO R G R
6. Transport urobku DR el e G S L SR T e
7. Spycharki e SR L e S A R b et N e P R S e U
8. Roéwniarki i USRI TR T S i S e B
9. Zgarniarki - S e L N e e O G A
10. Roéwniarko- koparkl S TR S e G e e o BRGNS
; it Hydromechanizaciac [ oo T S N TS B e i g
R 12. Metody pracy e RN S S S R R L S e R
III. Roboty ,stanu surowego* o T N ST N e
1. Betoniarki ¥ LR e e e R RS S e Bt R T
2. Centralne betonowme SL SR TS e P Ty e S
3. Transport betonu : ety A eas gl S e e
4. Maszyny pomocnicze e SRR SR R S A i |
DI lanspott Dichowy .7 oo Fi o o T s i i i
6. Zurawie wiezowe AT v SRR T S s e e
7. Dzwigi ruchome T e A (T R e G e D
S oWydagiipomoenicze )t il i Sl S T S S G :
9. Prefabrykacja L R e i et e AN e e RS
10. Pojemniki S HET RS S e Bl R R s O S R 0
11. Transport zapraw R BN SR R R s e T T L
12. Roboty tymkarskie . P T T 3
13. Metody mechanizacji robét ,,stanu surowego“ e Ta R S *
IV. Mata mechanizacja . 140

Zakonczenie 146



