SPIS TRESCI

Wolnr Wasnie s ayCl OUTEERO, .. fo oo cmsmesismmsssssihmsi oo st i
NSEeD s 9
1. Sterowanie siailcimi elekyesnvmi .o 14
2. Preemienniki CZOStOTMMMBSET «.ocuiismscuesvmsnsssnssisomssnsiaiussso siassssasssnsssssnsasnssissmiodss 20
2.1 PEUSEOMINII o cociiomsesmmsmnsnsssmmaa b e ib s st e AR A RS 26
2.1.1. Prostowniki Nni€Sterowalne ..........cocoeurereucurincsunencsieecceeceeeeceeencaeene 27
212 Prosirn Tl SUETOWHIIE oottt 28
1. Uk foStedilies. . wnammvsnns e mors s 30
20 Tl v ins s e R A A E v el s 32
2.3.1. Madulacia amplitndowa PAM ..o ommmsannsmmmssmssasgass 35
2.3.2. Modulacia szetokogel impulsow PWM....cccummsnsmnmsmssmns 37
2.4. Uktad elektroniczny sterowania i 2abezpleCzen ..o 38
8. Napedy hydrostatyerse & zotienne] predROLel ... o oommmimnmsmmssmrisi 42
3.1. Diawieniowe sterowanie pr¢dkoscig cztonu wykonawczego
odbiarnika Bydtalie e 0. oo nmsmssism: 43
11 ZAWOLY IANINCE o cconaimimmmastionsssrsmmsss s ok s R g 44
3.1.2, Reouiatony DIZEPIUWL oo smi coiiirniiss i o e naeaimisst 45
3.1.3. Zawory proporcjonalne i SErwoZawory ............cccccoeevrrrrereerinens 46
3.1.4. Dzielniki Strumienia ...........coeeerieeniriiiinicineccceece e 49
3.2. Sterowanie dtawieniowe czynne - /0ad S€NSIG..........cowvcuvueeueuvvccuevcunnce. 50
3.3. Objetosciowe sterowanie predkoscig cztonu wykonawczego
adbiniks Dd B ERHC i e s e 52
4. Stanowiska DRdaWRIe . casmmmassnrsersismm s S s 58
4.1. Uktad EHD Z Serwonap@demi.........c.occueureucurecucunecacuicieneesenccnescaesencseancas 58
4.2. Uktad EHD ze zmiennym charakterem obcigzenia........cccccccocruvcuvcurcenucnne 61
4.3. Uktad EHD ze zmiennym przetozeniem ...........coeoenccenrncuceeecunnncucunne 68
4,4, Tlkiad EED 2 Wiezbt Bolalitg . oo meosassammsms 75
5. Badania RSpetyInantalne. e ormsummnsssmmse s 81
5.1 Baddmis pomb wiPorow¥eh . .ocnemnamsnnnenmsmmsamiosion 81
5.1.1. Wptyw predkosci watu pompy i ci$nienia na nat¢zenie
DEZEPEYIWAL .. oo csimvemsusnpmusnnsuses opsnispmsnems smsanossnonsasensassnsmsmmsansasnessssassssns 83
5.1.2. Wplyw temperatury oleju na nat¢zenie przeptywu..........cccoeeeee. 87
5.2. Badania nkladu kompensaci przeciekdw POMIPY - - owsesmsmsesscsussmamuns 91
5.2.1. Wptyw uktadu kompensacji na nat¢zenie przeptywu................... 92

5.2.2. Wptyw uktadu kompensacji na predkos¢ ttoczyska sitownika ....97

5.3. Badania uktadu sterowania pr¢dkoscig odbiornika hydraulicznego .. 102
5.3.1. Wptyw obcigzenia na predkos¢ odbiornika

Iydreatatveatiegn e G 103

5.3.2. Ksztattowanie predkosci cztonéw wykonawczych maszyny......109



5.3.3. Praca odbiornika hydraulicznego z obcigzeniem czynnym........ 117

5.4. Badania uktadéw EHD z mozliwoscig zwrotu energii...........ccecovceveeeennce 133

5.4.1. Badanie energochtonnos$ci podno$nika nozycowego .................. 135

5.4.2. Badanie energochtonnos$ci dZwigu posredniego...........cccccu........ 141

6. Modele MalemabPERne . ..oumsourommiisiormsmisbiimbbtisektisbke st mbksisimstamsses 152
6.1. Model uktadu przemiennik cz¢stotliwosci - stojan

S ni ] i ora o o I T 155

6.2 Mol glanie i G WiTHITEVER v msmsni s 157

6.3 Modeltltadn hydrostatVeonett o s s 158

6.4. Model ukltadii mechanieznes MABZYIY . s 161

6.5. Weryiikacia madell matemMatyCIRERn . .. onwmrssmssmmimstrmnsinsaiasin 168

POASUMOWANIE........cucueeeeieiceceieeie ettt s s e s s ess e sesen s senaes 184

BilORrtala o onmpmeumnsnmseasmmmsmsmmmsss s 189

SPIS TYSUNKOW ...ttt s st s ssssass s senssesnsees 197

2] o OOV PE P 202

T S 77 G111 e D o S LRy 203

S T 1) Y 205



